Model for oplysningsskemaet vedrerende EU-typegodkendelse af en
type/koretajstype for sa vidt angar et bremsesystem

A. Generelle oplysninger Kommentar

2. Generelle oplysninger vedrerende
systemer, komponenter eller separate
tekniske enheder

2.1. Merke (fabrikantens varemarke):

2.2. Type ©:

2.2.1. Eventuel(le) handelsbetegnelse(r):

2.2.2. Eventuelle godkendelsesnumre “°):

2.2.3. Eventuel(le) typegodkendelse(r) udstedt den
(dato):

2.2.4. For komponenter og separate tekniske

enheder, placering og fastgerelsesmetode for
typegodkendelsesmarket (eventuelt) 19:

2.3. Fabrikantens virksomhedsnavn og
adresse:

2.3.1. Navn(e) og adresse(r) pa samlefabrikker:

2.3.2. Navn og adresse pa fabrikantens eventuelle

bemyndigede reprasentant:

2.4. For systemer og separate tekniske

enheder, koretejer, som disse er beregnet
til @D

2.4.1. Type 17

2.4.2. Variant(er) 7

2.4.3. Version(er) (7

2.44. Eventuel(le) handelsbetegnelse(r):

2.45. Koretgjets klasse, underkategori og
hastighedsindeks @

3. Almindelige specifikationer

3.1. Fotografier eller tegninger, som er
repraesentative for keretgjsversionen:

3.2. Malskitse for hele koretojet:

3.3. Aksler og hjul:

3.3.1. Antal aksler og hjul:
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3.3.2. Antal aksler med tvillingmontering samt

anbringelse ®%:

3.3.3. Antal styrende aksler og deres placering *):

3.34. Antal treekkende aksler og deres placering
23).

3.3.5. Antal bremsende aksler og deres placering
@23).

3.4, For keretgjer i klasse C

3.4.1. Konfiguration af belteundervogn: Beltesat

ved forende/balteset ved bagende/beltesat
ved forende og baltesaet ved
bagende/sammenhangende belte 1 hver side

af koretojet

3.4.2. Antal og placering af treekkende baltesat
2).

3.4.3. Antal og placering af bremsende beltesat
2).

3.44. For keretgjer i klasse C

3.4.4.1. | Styring ved @&ndring af hastigheden mellem
balterullerne 1 venstre og hejre side:
ja/nej/ikke relevant @

3.44.2. Styring vej drejning af to modsatte eller alle
fire bzelter ja/nej/ikke relevant

3.4.4.3. | Styring ved hjzlp af leddeling af keretajets
forende og bagende rundt om en central
vertikalakse: ja/nej/ikke relevant @

3444, Styring ved hjalp af leddeling af koretojets
forende og bagende rundt om en central
vertikalakse og ved at @ndre hjulenes
retning pa en aksel med hjul: ja/nej/ikke
relevant )

3.5. Chassis
3.5.1. Skitsetegning af chassis:
3.5.2. Chassistype til koretojer 1 klasse T og C:

Backbone/centralror/stige/leddelt/lengdevan
gechassis/andet @ (hvis andet: specificer: ...

)

3.5.3. Chassistype til koretgjer i klasse R og S:
Traekstang/stiv traekstang/ keerre/andet
(hvis andet: specificer: ... )
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3.12. For koretgjer 1 klasse R og S, bremsetype:
Ubremset/inertibremset/kontinuert
bremset/semi-kontinuert bremset/hydraulisk
bremset/pneumatisk bremset )
4. Masse og dimensioner (i kg og mm) Der
henvises i givet fald til tegninger
4.1. Interval af keretejsmasser (samlet)
4.1.1. Egenmasse
4.1.1.1. | Egenmasse i koreklar stand 1%
4.1.1.1.1. | Maksimum: kg®®
4.1.1.1.2. | Minimum: kg®
4.1.1.1.3. | Fordeling denne/disse masse(r) pa akslerne: kg
4.1.1.1.4. | For keretgjer i klasse R eller S med stiv
treekstang eller kaerre angives vertikal kg
belastning pé koblingspunktet (S):
4.1.2. Totalmasse(r) som oplyst af fabrikanten:
4.1.2.1. | Keretgjets teknisk tilladte totalmasse (¥ kg
4.1.2.1.1 | Sterste tilladte akseltryk: Aksel 1 kg
Aksel 2 kg
Aksel kg
4.1.2.1.2. | For keretgjer 1 klasse R eller S med stiv
traekstang eller kaerre angives vertikal kg
belastning pé forreste koblingspunkt (S):
4.1.2.1.3. | Graenser for fordelingen af denne (disse)
masse(r) pa akslerne (angiv %
mindstegranserne i procent pa forakslen og
bagakslen):
4.1.3 Teknisk tilladt(e) tilkoblet(-ede)
totalmasse(r) for keretgjer 1 klasse T eller C
for hver chassis-/bremsekonfiguration for
koretojer 1 klasse R eller S (for keretojer i
klasse R og S angives sterste tilladte
belastning pé det bageste koblingspunkt):
Keretgj i klasse R og S
Trakstang Stiv traekstang Kerre

Bremse
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Uden bremser (1) ... kg .. kg .. kg
Pélgbsbremse ... kg .. kg .. kg
Hydraulisk bremse ... kg .. kg .. kg
Pneumatisk bremse ... kg .. kg .. kg

(*1) Beregnet ved delvist belaesset stand som defineret af traktorfabrikanten efter aftale med den
tekniske tjeneste, jf. punkt 3.1.1.2 i bilag II til Kommissionens delegerede forordning (EU) 2015/68.

4.1.4.

Den teknisk tilladte totalmasse af
kombinationen af traktor (klasse T eller C)
og pahangskeretgj (klasse R eller S) for
hver chassis-/bremsekonfiguration af klasse
R- eller S-keretgjet:

Klasse R/S-keretgj
Traekstang Stiv traekstang Keerre
Bremse
Uden bremser ... kg .. kg .. kg
Pélgbsbremse ... kg .. kg .. kg
Hydraulisk bremse ... kg .. kg .. kg
Pneumatisk bremse ... kg .. kg .. kg
4.2. Interval af keretejets dimensioner
(udvendige mél)
4.2.2.5. | Akselafstand (37): mm
4.2.2.6. | Afstand mellem de pa hinanden felgende
aksler 1-2: mm
OSV. mm
4.2.2.7. | For keretgjer 1 klasse R og S med stiv
traekstang og keerre:
4.2.2.7.1. | Afstand mellem koblingspunktet og den mm
forste aksel:
4.2.2.7.2. | Afstand mellem koblingspunktet og den mm
sidste aksel:
4.2.2.8. | Sterste og mindste sporvidde for hver aksel
(méalt mellem symmetriplanerne for enkelt-
eller tvillingdzk eller tredobbeltdek i den
normalt monterede formation (angives af
fabrikanten) G¥:
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4.2.2.8.1. | Maksimum: Aksel 1 mm
Aksel 2 mm
Aksel mm
4.2.2.8.2. | Minimum: Aksel 1 mm
Aksel 2 mm
Aksel mm
4.2.2.9. | Beliggenhed af keretgjets tyngdepunkt

angivet i lengde-, tvaer- og lodret retning:
4.2.2.9.1. | For klasse T2, T4.1, T4.3 og C2, C4.1, C4.3,

tyngdepunktets hojde malt i forhold til

jorden med de daek, der normalt er monteret mm

pa koretgjet:
4.2.2.9.1. | For klasse T2 og C2, angives forholdet Aksel 1
1. mellem punkt 4.2.2.9.1 og den Aksel 2

gennemsnitlige minimumsporvidde af hver Aksel

aksel:
4.2.2.9.1. | For klasse T4.1 og C4.1 angives forholdet
2. mellem punkt 4.2.2.9.1 og den

gennemsnitlige minimumsporvidde for alle

akslerne:

S. Almindelige specifikationer for

drivaggregatet
5.1. Keoretojets maksimalhastighed
5.1.1. Maksimalhastighed, fremadgaende:
5.1.1.1. | Den for keretgjet oplyste konstruktivt km/h

bestemte maksimalhastighed:
5.1.1.2. | Keretgjets beregnede konstruktivt bestemte

maksimalhastighed 1 hojeste gear
. ° o) (41).

(beregningsmade skal fremga) *": km/h
5.1.1.3. | Malt maksimalhastighed: km/h 4D
5.1.2. Maksimalhastighed, baglens ¢
5.1.2.1. | Den for keretgjet oplyste konstruktivt km/h

bestemte baglaens maksimalhastighed:
B. Oplysninger om miljopraestationer og

fremdriftsydelse
6. Hovedspecifikationer for motorfamilien
6.1.7. Motorens kategori og underkategori :
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6.2.1. Forbrendingscyklus:
(ljiretakt/totakt/rotation/andet (specificeres)
6.2.2. Taendingstype:
Kompressionstending/gnisttending “
6.2.3.1. | Antal cylindre:
og cylinderarrangement
6.3.2.1. | Den angivne merkehastighed: omdr./min.
6.3.2.1.2. | Den angivne nominelle nettoeffekt: kW
6.3.2.2. | Maksimal effekthastighed: omdr./min.
6.3.2.2.2. | Maksimal nettoeffekt: kW
6.3.6.4. | Motorens samlede slagvolumen: cm3
9. Energilagringsanordning(er) 1V
9.1. Beskrivelse:
(l;)atteri/kondensator/svinghjul/generator
9.2. Identifikationsnummer:
9.3. Type elektrokemisk element:
94. Oplagret energi
94.1. For batteri, spending:
og kapacitet: Ahi2h
94.2. For kondensator: J
9.4.3. For svinghjul/generator J
9.4.3.1. | Svinghjulets inertimoment: kg m2
9.4.3.1.1. | Ekstra inertimoment, nér keretojet ikke er i kg m2
gear:
9.5. Oplader: indbygget/ekstern/ingen )
11. Fremdriftssystem og styresystem (3
11.1. Kort beskrivelse og skitse af keretgjets
fremdriftssystem og dets styresystem
(system til @ndring af udvekslingsforhold,
styring af kobling eller andre elementer i
fremdriftssystemet):
11.2. Transmission
11.2.1. Kort beskrivelse og skitse af system(er) til

@ndring af udvekslingsforhold og dets/deres
styresystem:
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11.2.2. Beskrivelse og/eller tegninger af
kraftoverferingen:
11.2.3. Kraftoverforingstype: Gear (herunder
planetgearsaet/rem/hydrostatisk/elektrisk/and
et @ (sidstnavnte specificeres: ...)
11.2.4. Kortfattet beskrivelse af eventuelle
elektriske/elektroniske komponenter:
11.2.5. Placering i forhold til motor:
11.2.6. Betjeningsméde:
11.2.7. | Mellemgearkasse: med/uden
11.2.8. Type system til @ndring af
udvekslingsforhold: Mekanisk
(gearskifte)/dobbeltkobling
(gearskifte)/halvautomatisk
(gearskifte)/automatisk (gearskifte)/trinlast
variabel transmission/hydrostatisk/ikke
relevant/andet ) (sidstnaevnte specificeres:
)
11.3. Kobling (eventuelt)
11.3.1. Kort beskrivelse og skitse af koblingen og
dens styresystem:
11.3.2. Maksimal momentomformning:
11.4. Gearudvekslingsforhold
Udvekslingsfor | Udvekslingsfor | Endeligt
hold i hold i udvekslingsfor
gearkasse mellemgearkas | hold (forhold Udvekslingsforhold
(forhold sen (forhold mellem . . .
Totalt (motoromdrejningshastigh
mellem mellem udgangsakslen . . -
Gear udvekslings | ed/keretgjets hastighed)
motorens og motorens og s og de
forhold udelukkende for manuel
udgangsakslen |udgangsakslen |traekkende .
. transmission
J J hjuls
omdrejningsha | omdrejningsha | omdrejningsha
stighed) stighed) stighed)
Maks
imum
for
CVT
Q)
1
2
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Mini
mum
for

CVT
)

Bakg
ear

(*1) Trinlest variabel transmission

11.5. Differentialespaerre:

11.5.1. | Differentialespaerre: ja/nej/ekstraudstyr

41. HJULOPHANG

41.1. Kort beskrivelse og skitse af ophanget og
dets kontrolsystem for hver aksel,
akselgruppe eller hjul:

41.2. Tegning af ophangssystemet:

41.3. Niveauregulering: ja/nej/ekstraudstyr

41.4. Kortfattet beskrivelse af
elektriske/elektroniske komponenter:

41.5. Luftaffjedring af drivaksel (-aksler): ja/nej

“)

41.5.1. Affjedring af drivaksel (-aksler) svarende til
luftaffjedring: ja/nej ¥

41.5.2. Frekvens for og dempning af svingningerne
1 den affjedrede masse:
41.6. Luftaffjedring af aksel/aksler, der ikke er

drivaksel: ja/nej )

41.6.1. Affjedring af aksel/aksler, der ikke er

drivaksel, svarende til luftaffjedring: ja/nej
“

41.6.2. Frekvens for og dempning af svingningerne
1 den affjedrede masse:

41.7. Karakteristik for ophangets fijedrende dele
(konstruktion, materialeegenskaber og
dimensioner):
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41.8. Koretoj udstyret med
hydropneumatisk/hydraulisk/pneumatisk )
ophang:

41.9. Stabilisatorer: ja/nej/ekstraudstyr

41.10. Steddempere: ja/nej/ekstraudstyr @

41.11. Andre eventuelle anordninger:

42. Aksel/aksler og dek

42.1. Beskrivelse (herunder fotografier og
tegninger) af aksel/akslerne:

42.2. Anvendt(e) materiale(r) og
konstruktionsméde:

42.3. Fabrikat (hvis relevant):

42.4. Type (hvis relevant):

425. Sterste tilladte masse, der bares af kg
akslen/akslerne:

42.6. Akseldimensioner:

42.6.1. Lengde: mm

42.6.2. Bredde: mm

42.7. Bremsforbindelse til aksel/aksler:
Aksial/radial/integreret/andet ) (hvis andet,
specificer: ... )

42.8. Dimensioner pé de sterste tilladte dek pa
bremsende aksler:

42.8.1. Nominel rulleomkreds af de storste dek pa
de bremsende aksler:

42.8.2. Dimensioner for de sterste tilladte deek pa de
treekkende aksler:

42.8.3. Nominel rulleomkreds af de storste dek pa
de treekkende aksler:

43. Bremsesystem

43.1. Kort beskrivelse af det/de pa koretojet
monterede bremsesystem/bremsesystemer
(55).

43.2. Specifikationer for koretojet med hensyn til

kontrolkredslaeb for de pneumatiske,
hydrauliske og/eller elektriske
kontrolledninger i bremsesystemet og en
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liste over understottede meddelelser og
parametre:

43 .4, Bremsesystem(er)

43.4.1. Beskrivelse af bremsesystemets funktion
(herunder elektroniske dele), blokdiagram
over de elektriske forbindelser samt diagram
over hydraulik- eller trykluftkredslebet )

43.4.2 Skitse og driftsskema over

bremsesystemet/bremsesystemerne ©>:

43.4.3. Fortegnelse over bremsesystemets dele,
tilberligt identificeret >

43.4.4. Teknisk forklaring af beregningen af
bremsesystemet (bestemmelse af forholdet
mellem den samlede bremsekraft ved
hjulomkredsen og den kraft, der pafores
betjeningsenheden) )

43.4.5. Eventuel(le) udvendig(e) energikilde(r)
(specifikationer, kapacitet af
energibeholdere, maksimalt og minimalt
tryk, manometer og indikator for minimum-
energibeholdning pé instrumentbreettet,
vakuumbeholdere og tilforselsventil,

kompressorer, overholdelse af regler for
trykbeholdere) &)

43.4.6. Elektronisk bremsesystem (EBS):
ja/nej/ekstraudstyr @

43.4.7. Nummer pé type I-provningsrapporten, jf.
bilag VII til delegeret forordning (EU)
2015/68 (hvis relevant):

43.5. Overforsel af bremsning (pa treekkende
koretoj)

43.5.1. Overforsel af bremsning af det treekkende
koretojs driftsbremsesystem:
Mekanisk/pneumatisk/hydraulisk/hydrostatis
k uden servoforstaerkning/med
servoforsterkning/helt servodrevet
overforsel )

43.5.2. Overforselsteknologi:
Pneumatisk/hydraulisk/bdde pneumatisk og
hydraulisk ¢

43.5.3. Lasning af betjeningsorgan i hojre og
venstre side: ja/nej @
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43.6.

Bremsestyringsanordninger til trukne
koretej (pa paihaengskeretej)

43.6.1. Teknologi anvendt til pdh@ngskeretojets
bremsestyringssystem:
Hydraulisk/pneumatisk/elektrisk )

43.6.2 Beskrivelse af forbindelser, koblinger og
sikkerhedsanordninger (herunder tegninger,
skitser og identifikation af eventuelle
elektroniske komponenter):

43.6.2.1. | Pneumatisk forbindelsestype:
Dobbeltledning/ingen ¢

43.6.2.1. | Pneumatisk ledningstryk (dobbeltledning): kPa

1.

43.6.2.1. | Elektrisk kontrolledning: ja/nej ¥

2.

43.6.2.2. | Hydraulisk forbindelsestype:
Enkeltledning/dobbeltledning/ingen )

43.6.2.2. | Hydraulisk ledningstryk: Enkeltledning: kPa

L. Dobbeltledning: kPa

43.6.2.2. | Tilstedevearelse af ISO 7638:2003-

2. forbindelsesstik ¥ ja/nej @

43.7. Bremseanordninger til trukne keretej (pa
pahzengskeretoj)

43.7.1. Teknologi anvendt til pahengskeretojets
bremsestyringssystem:
Hydraulisk/pneumatisk/elektrisk/palebs/inge
n®

43.7.2. Betjeningsanordning til pahangskeretojets
bremsesystem: Tromle/skive/andet

43.7.2.1. | Beskrivelse og egenskaber:

43.7.3. Beskrivelse af forbindelser, koblinger og
sikkerhedsanordninger (herunder tegninger,
skitser og identifikation af eventuelle
elektroniske komponenter):

43.7.3.1. | Pneumatisk forbindelsestype:
Dobbeltledning/ingen ¢

43.7.3.1. | Elektrisk kontrolledning: ja/nej

1.

43.7.3.2. | Hydraulisk forbindelsestype:

Dobbeltledning/ingen ¢
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43.7.3.2. | Tilstedevearelse af ISO 7638:2003-

1. forbindelsesstik !: ja/nej )

43.A. Oplysningsskema for pahzengskeretgejer
og bremser med hensyn til den alternative
procedure for type i- og type iii-prevning

43.A.1. Generelt

43.A.1.1. | Aksel- eller koretojsfabrikantens navn og
adresse:

43.A.2. | Data vedrerende aksel

43.A.2.1. | Fabrikant (navn og adresse):

43.A.2.2. | Type/variant:

43.A.2.3. | Akselidentifikator: ID1-

43.A.2.4. | Belastning af aksel ved provning (Fe): daN

43.A.2.5. | Data vedrerende hjul og bremser 1 henhold
til nedenstéende figur 1A og 1B

43.A.3. Bremse

43.A.3.1. | Generelle oplysninger

43.A.3.1. | Fabrikat:

1.

43.A.3.1. | Fabrikant (navn og adresse):

2.

43.A.3.1. | Bremsetype (f.eks.

3. tromlebremse/skivebremse):

43.A.3.1. | Variant (f.eks. med bremsenegle, med enkelt

3.1. kile osv.):

43.A.3.1. | Bremseidentifikator: ID2-

4.

43.A.3.1. | Data vedrerende bremser i henhold til fig.

5. 2A og 2B:

43.A.3.2. | Data vedrerende tromlebremse

43.A.3.2. | Bremsejusteringsanordning

1. (ekstern/integreret):

43.A.3.2. | Opgivet maksimalt bremseindgangsmoment Nm

2. Cmax:

43.A.3.2. | Mekanisk virkningsgrad: n =

3.
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43.A.3.2. | Opgivet bremseindgangstaerskelmoment

4, C0,dec: Nm

43.A.3.2. | Bremsenoglens effektive lengde: mm
5.

43.A.3.3. | Bremsetromle

43.A.3.3. | Friktionsoverfladens maksimale diameter mm
1. (acceptabel slitage):

43.A.3.3. | Basismateriale:

2.

43.A.3.3. | Opgivet masse: kg
3.

43.A.3.3. | Nominel masse: kg
4.

43.A.3.4. | Bremsebelaegning:

43.A.3.4. | Fabrikant (navn og adresse):

1.

43.A.3.4. | Fabrikat:

2.

43.A.3.4. | Type:

3.

43.A.3.4. | Identifikation (typeidentifikation pa

4. bremsebelaegning):

43.A.3.4. | Minimal tykkelse (tilladt slitage): mm
5.

43.A.3.4. | Metode for fastgerelse af friktionsmateriale

6. pa bremsesko:

43.A.3.4. | Ugunstigste fastgorelsesmetode (hvis mere

6.1. end én metode):

43.A.3.5. | Data vedrerende skivebremse

43.A.3.5. | Forbindelse til aksel (aksial, radial,

1. integreret osv.):

43.A.3.5. | Bremsejusteringsanordning

2. (ekstern/integreret):

43.A.3.5. | Maks. stempelvandring i bremsecylinder: mm
3.

43.A.3.5. | Opgivet maksimal aktiveringskraft daN
4. ThAmax:
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43.A.3.5. | Cmax = ThAmax " le : Nm
4.1

43.A.3.5. | Friktionsradius: re = mm
5.

43.A.3.5. | Armlengde: le = mm
6.

43.A.3.5. | Input/output-forhold (le/ee): 1 =

7.

43.A.3.5. | Mekanisk virkningsgrad: n =

8.

43.A.3.5. | Opgivet bremseindgangsterskelmoment N
9. ThAO,dec:

43.A.3.5. | CO,dec = ThAO,dec " le : Nm
9.1.

43.A.3.5. | Minimal rotortykkelse (tilladt slitage): mm
10.

43.A.3.6. | Data vedrerende bremseskive

43.A.3.6. | Beskrivelse af skivetypen:

1.

43.A.3.6. | Forbindelse/montering pa nav:

2.

43.A.3.6. | Ventileret (ja/nej):

3.

43.A.3.6. | Opgivet masse: kg
4.

43.A.3.6. | Nominel masse: kg
5.

43.A.3.6. | Opgivet udvendig diameter: mm
6.

43.A.3.6. | Minimal udvendig diameter: mm
7.

43.A.3.6. | Bremseskivens indre diameter: mm
8.

43.A.3.6. | Ventilationskanalens bredde (evt.): mm
9.

43.A.3.6. | Basismateriale:

10.

43.A.3.7. | Data vedrerende bremseklods
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43.A.3.7. | Fabrikant (navn og adresse):
1.
43.A.3.7. | Fabrikat:
2.
43.A.3.7. | Type:
3.
43.A.3.7. | Identifikation (typeidentifikation pa
4. bremseklodsens bagplade):
43.A.3.7. | Minimal tykkelse (tilladt slitage): mm
5.
43.A.3.7. | Metode for fastgerelse af friktionsmateriale
6. pa bagplade:
43.A.3.7. | Ugunstigste fastgorelsesmetode (hvis mere
6.1. end én metode):
Figur 14
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Figur IB
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Figur 24
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Figur 2B
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